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PROJETO CANSAT

Future technology or technology that will  be developed
is the consequence of technical innovation ( in this case
engineering science).Future predictions frequently
overestimate the rate at which technology evolves in the
short term.
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O QUE É UM CANSAT?
DEFINIÇÃO

UM CANSAT É UM SATÉLITE EM MINIATURA,
PROJETADO PARA CABER NO VOLUME E NA
FORMA DE UMA LATA DE REFRIGERANTE.
ELES SÃO TOTALMENTE OPERACIONAIS E
INCLUEM TODOS OS PRINCIPAIS
SUBSISTEMAS ENCONTRADOS EM UM
SATÉLITE, COMO ENERGIA, SENSORES E UM
SISTEMA DE COMUNICAÇÕES.



PLATAFORMA
TINKERCAD
O TINKERCAD É UMA PLATAFORMA DE
MODELAGEM 3D QUE FAZ UTILIZAÇÃO 
DE FERRAMENTAS SIMPLES E INTUITIVAS.

CIRCUITOS - MODELAGEM 3D
PROGRAMAÇÃO EM BLOCOS



PROJETO CANSAT 
MODELAGEM

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

MODELO DE UMA LATA FEITA NO  
 TINKERCAD



PROJETO CANSAT 
CIRCUITOS

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

ALTURA
PRESSÃO
UMIDADE
TEMPERATURA



PROJETO CANSAT 
MODELAGEM

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

COMUNICAÇÃO
MEDIÇÃO
COMPUTADOR DE BORDO
ENERGIA E POTÊNCIA



PROJETO CANSAT 
CÓDIGOS

PROJETO CANSAT - TINKERCAD
  
FUNÇÃO 
SETUP(); - PARTE INICIAL
LOOP(); - PARTE PRINCIPAL



PROJETO CANSAT 
CÓDIGOS

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

BIBLIOTECAS
WIRE.H(I2C) - COMUNICAÇÃO
DHT11.H - UMIDADE E TEMPERATURA
TINYGPS++.H - GEOLOCALIZAÇÃO
RTCLIB.H - REAL TIME CLOCK



PROJETO CANSAT 
CAMERA

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

BIBLIOTECAS
WIFI.H - CONEXÃO
ESP_CAMERA.H -  CAMERA

MÓDULO 
ESP32-CAM  MODELO - AI THINKER



SPUT/CAN
SATÉLITE CANSAT METEOROLÓGICO 
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Geolocalização
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Transceptor
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Comunicação

Subsistema 
de Energia

ESP32-CAM

RTC - DS1307
Módulo Real Time

Clock

Módulo Micro SD
Card

SUBSISTEMA DE SENSORES

MICROCONTROLADORES

Estação em Solo

SUBSISTEMAS

O sistema de comunicação é a parte principal que envia dados do
CanSat para a estação terrestre em tempo real. O
microprocessador deve ser capaz de coletar todos os dados do
subsistema do sensor e organizá-los em um pacote que a estação
terrestre pode decodificar.

O subsistema de comunicação e tratamento de dados.

Todos os sensores foram projetados para coletar parâmetros do
ambiente, como temperatura, pressão e umidade, que
são abordados na operação básica de um satélite real.

Um CanSat é um modelo simplificado do uso real do satélite no
espaço. Projetar seu sistema geral ainda é bastante complicado. É
mais fácil lidar com cada subsistema.
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RF HC-12

Bateria 9v 250mAh
Recarregável

9V 250mah 5V

5V

5V

O período de tempo entre a instalação do
CanSat no veículo de transporte até sua
recuperação pode ser superior a 2 horas.

Autonomia

SUBSISTEMAS





RISCOS
GEOLÓGICOS

As inundações, por sua vez, acontecem quando chuvas
mais intensas fazem a água do rio transbordar para as
planícies marginais.

Deslizamentos de terra são um tipo de movimento de
massa e caracterizados pelo escorregamento de trechos
de solo, pedaços de rocha e outros detritos ao longo de
uma encosta de serra, morro ou montanha.



Monitorar a quantidade de
chuva em locais de risco é
fundamental para prever futuros
desastres.

Quantidade de
Chuva

A captura de imagens dos
locais é fundamental para
analisar se a localidade corre
riscos.

Captura de Imagens
 MONITORAMENTO

O sistema deverá ser capaz  de interpretar as imagens e encontrar
falhas que aumentam as chances de deslizamentos e inundações. 

Construções em encostas
Descarte irregular de lixo e outros detritos



A captura de imagens dos
locais é fundamental para
analisar se a localidade corre
riscos.

Captura de Imagens

No caso de chuva em locais de risco, o SPUT/CAN enviará
alertas para o aplicativo.

 MONITORAMENTO
Com os dados devidamente
analisados, o sistema enviará
alertas em caso de risco

Análise de Dados



APLICATIVO
Dados das missões

Os dados monitorados em tempo real serão
enviados para um aplicativo. Locais analisados

Gerar alertas

Status do SPUT/CAN



PARA MAIS
INFORMAÇÃO

DEVFA.UERJZO@GMAIL.COM

EMAIL

@DEVFA.UERJ

INSTAGRAM WEBSITE
WWW.DEVFA.UERJZO.COM.BR


