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N PROJETO CANSAT







DEFINICAO

UM CANSAT E UM SATELITE EM MINIATURA,
PROJETADO PARA CABER NO VOLUME E NA
FORMA DE UMA LATA DE REFRIGERANTE.
ELES SAO TOTALMENTE OPERACIONAIS E
INCLUEM TODOS OS PRINCIPAIS
SUBSISTEMAS ENCONTRADOS EM UM

SATELITE, COMO ENERGIA, SENSORES E UM [ @

SISTEMA DE COMUNICACOES.
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%TAFORMA

TINKERCAD

O TINKERCAD E UMA PLATAFORMA DE
MODELAGEM 3D QUE FAZ UTILIZACAO
DE FERRAMENTAS SIMPLES E INTUITIVAS.

CIRCUITOS - MODELAGEM 3D
PROGRAMACAO EM BLOCOS
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JETO CANSAT
MODELAGEM

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

MODELO DE UMA LATA FEITANO
TINKERCAD
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“PROJETO CANSAT

CIRCUITOS

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

ALTURA
PRESSAO
UMIDADE
TEMPERATURA




'ROJETO CANSAT
MODELAGEM

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

COMUNICACAO
MEDICAO

COMPUTADOR DE BORDO
ENERGIA E POTENCIA
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~PROJETO CANSAT
CODIGOS

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

FUNCAO
SETUP(); - PARTE INICIAL
LOOP(); - PARTE PRINCIPAL
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CODIGOS

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

BIBLIOTECAS

WIRE.H(I12C) - COMUNICACAO
DHT11.H - UMIDADE E TEMPERATURA
TINYGPS++.H - GEOLOCALIZACAO
RTCLIB.H - REAL TIME CLOCK
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oyte detectado = ©;
pyte duracap = @:

total detectado = O:
time = O;

4 v
bvte resultadal2)[4@]:;

¢ parasetro = @;

loat alturd = A
float smidade = B

hool falha = @-
hool standby = &

ad setupl )

Wire.beging);
Serial.begin{60a) :

pinMode | led payload,
pinMode | léd SEnsareEs,
pinMode | led comunicacan,
pinMode{led falha,
pinMode (led semResposta,
pinMode (botao falha,

reraResultadol ) ; ok

estacge = INATIVD;

Serial.println(*\AInativo. ..

mid Loopd )

paquing éstados{]-
chica falhal):

OUTPUT ) ;
OUTPUT ) ;
QUTPUT )
QUTPUT ) ;
LITELIT b ;
¥ ki P

Infcializando em 3 Segundos®);
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CAMERA

PROJETO CANSAT - TINKERCAD

BIBLIOTECAS
WIFI.H - CONEXAO
ESP_CAMERA.H - CAMERA

MODULO
ESP32-CAM MODELO - Al THINKER
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SATELITE CANSAT METEOROLOGI(




SUBSISTEMAS

O subsistema de comunicacéo e tratamento de dados.

SUBSISTEMA DE SENSORES

Estacdo em Solo

RTC - DS1307
DHT11 Maddulo Real Time

Clock
Temperatura

Umidade

GY-
GPS6MV2 —™™

Geolocalizacao

Modulo
Transceptor

ARDUINO RF HC-12
UNO Comunicacéo

Subsistema
de Energia

Modulo Micro SD
Card

MICROCONTROLADORES

Um CanSat é um modelo simplificado do uso real do satélite no
espaco. Projetar seu sistema geral ainda é bastante complicado. E
mais facil lidar com cada subsistema.

Todos os sensores foram projetados para coletar parametros do
ambiente, como temperatura, pressdo e umidade, que
sdo abordados na operacao basica de um satélite real.

O sistema de comunicacao é a parte principal que envia dados do
CanSat para a estacdo terrestre em tempo real. O
microprocessador deve ser capaz de coletar todos os dados do
subsistema do sensor e organiza-los em um pacote que a estacao
terrestre pode decodificar.



CAPTURA DE DADOS

mk ;- INICIANDO O PROCESSD DE
CAPTURA DE DADOS
‘ ATMOSFERICOS E IMAGENS
COMUNICAGAD DE RADIO ENTRE O CANSAT /
E A ESTACAD EM SOLO

A ESTACAD EM 50L0 SERA COMPOSTA
FOR UM SERVIDOR, UM MODULO
RECEPTOR DE RADIO E UM CELULAR

COM O APLICATIVO QUE FARA A AS IMAGENS CAPTURADAS

LEITURA DOS DADOS ESTARAD ARMAZENADAS EM
______________ UM CARTAD DE MEMORIA E
ESTACAO EM SOLO (f : '!u{.r SERAD ANALISADAS 4705 O

JANZ
POUSO
l’ -

e



SUBSISTEMAS

9V 250mah Regu[ador 5V
_ N ARDUINO
q Switch de Tensso [ UNG
5V
- 5V
Subsistema %
Bateria 9v 250mAh 174
Recarregavel de Sensores
Temperatura
Umidade
Geolocalizacao A
¢ ARDUINO Camera
UNO
Autonomia x
S
O periodo de tempo entre a instalacdo do A
CanSat no veiculo de transporte até sua x
recuperacio pode ser superior a 2 horas.
\

RF HC-12




Inicio Equipamentos Lista de Projetos

- SUGESTAO DE APLICACOES

RISCO GEOLOGICO - SISTEMA DE SISTEMA DE ALERTAS
MONITORAMENTO
P1 Proposito 1 P2 Proposito 2 . Proposito 3
Prevendo de desastres com Monitoramento da Envio de informacoes para
Deslizamentos de terra e Quantidade de Chuva em habitantes destas
As Inundacdes que correm Locais de Risco e Captura de localidades atraves de um
na cidade Imagens para analise * Aplicativo em tempo real



RI sc O s Deslizamentos de terra sdo um tipo de movimento de
massa e caracterizados pelo escorregamento de trechos

~ de solo, pedacos de rocha e outros detritos ao longo de
G E O LO G I CO s uma encosta de serra, morro ou montanha.

As inundacodes, por sua vez, acontecem quando chuvas
mais intensas fazem a agua do rio transbordar para as
planicies marginais.




MONITORAMENTO

L

:;a > Quantidade de Captura de Imagens
¢ Chuva
A captura de imagens dos

locais € fundamental para
analisar se a localidade corre

Monitorar a quantidade de
chuva em locais de risco é
fundamental para prever futuros

desastres. riscos.

O sistema devera ser capaz de interpretar as imagens e encontrar
falhas que aumentam as chances de deslizamentos e inundacodes.

e Construcbes em encostas
e Descarte irregular de lixo e outros detritos
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Z Analise de Dados Captura de Imagens

A captura de imagens dos
locais € fundamental para
analisar se a localidade corre
riscos.

MONITORAMENTO
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Com os dados devidamente
analisados, o sistema enviara
alertas em caso de risco

.,

— -l

No caso de chuva em locais de risco, o SPUT/CAN enviara
alertas para o aplicativo.




APLICATIVO

C

K@’ Dados das missdes

Os dados monitorados em tempo real serao

enviados para um aplicativo. @ Locais analisados

A Gerar alertas

XIOX2>P)

X Status do SPUT/CAN




PARA MAIS
INFORMACAO

EMAIL INSTAGRAM WEBSITE
DEVFA.UERIZO@GMAIL.COM @DEVFA.UER] WWW.DEVFA.UERJZO.COM.BR




